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"Abb. 5.1: Prinzip einer y-y-Winkelkcrrelationsapparatur
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Abb. 5.2: MNiveauschema fiir eine 0-1-0 y-Yy-Kaskade. Rechts die Be-
setzungswahrscheinlichkeit fir die Unterzustande des
Zwischenniveaus. Die M-Z ccande sind energetisch entar-
tet, sie sind nur aus Da ':=:ellungsg-udnden aufgetrennt




EDCD

5"

Abb.

I zd . M 4 ? ] [T
l: T

B-.
L - 250 MeV Abb. 5.3:
Y
" ! 133 Mey  Zerfallsschema von 50co
E2 Y,
0* 0
EGNE
F"l--‘-
+3
=2

-3
-4
TR ‘TTh
1 IR
1r L ‘. 4. ‘ F. “.
«1 | - +
I=22:M 0 *' - +
-T - +*
. ¥ ¥ -
2 1. Pm
L L2
387
hlﬂ;“' 0
Eﬂhﬁ
5.4: Die mdglichen Uberginge in °ONi bei Wahl der z-Achse in

Richtung Yy; (Auswahlregel m; = #1 fiir Yp). Auf der
rechten Seite sind die Besetzungswahrscheinlichkeiten

P(M) der verschiedenen Unterzustinde im 2Zwischenniveau
aufgetragen. Die M; wund M Zustiénde sind energetisch
entartet, sie sind nur aus Darstellungsgriinden aufge-
trennt
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Abb. 5.5:

Allgemeines Koordinatensys-
tem zur Beschreibung ﬁpr X~
Y-Winkelkorrelation. ki kp
bezeichnen die Emissions-
richtung von Y; bzw. Y3



